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Biztonsagi rendszerek témakor kutatdinak
vilagranglistaja

Absztrakt: A tanulmany bemutatja a biztonsagi rendszerek témakdrrel foglalkozo
kutatok vilagranglistajat. A ranglistat els6sorban a kutatok h-indexe alapjan mutatjuk
be. Az azonos h-indexszel rendelkezd kutatokat az idézetek szama szerint rangsorol-
juk. A ranglista szerkesztése a Google Scholar adatbazis felhasznalésaval torténik.
Bemutatjuk a Biztonsagi rendszerekkel foglalkozo, a vilagon 10 legjobban rangsorolt
kutatot, valamint a kutatok Orcid ID azonositojat. Az elsé fejezet a bevezetés, a maso-
dik fejezetben bemutatjuk a Biztonséagi rendszerek kutatéinak legujabb vilagranglista-
jat, a harmadik fejezet 6sszegzések és kovetkezik az irodalomjegyzék.

Kulcsszavak: Biztonsagi rendszerek témakore, kutatdk vildgranglistaja, h-index, idéze-
tek szama, Orcid ID.

1. Bevezetés

A tanulmany bemutatja a Biztonsagi rendszerek témakérrel fog-
lalkoz6 kutatok vilagranglistajat. A ranglistat elsésorban a kutatok h-
indexe alapjan mutatjuk be [1-18]. Az azonos h-indexszel rendelkez6
kutatokat az idézetek szama szerint rangsoroljuk. A ranglista szerkesz-
tése a Google Scholar adatbazis felhasznalasaval torténik [19-32]. Be-
mutatjuk a Biztonsagi rendszerekkel (Safety Systems) foglalkozd, 10
legjobban rangsorolt kutatot a vilagon, valamint a kutaték Orcid ID
azonositdjat, ha rendelkezik ilyen azonositoval [33-42].

2. Biztonsagi rendszerek témakor kutatoinak vilagranglistaja
1. Jelena Pisarov

Doctoral School of Safety and Security Sciences, University Obuda,
Budapest, Hungary
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idézetek szama: 675

Orcid ID: 0000-0003-2757-9780

* Pisarov Jelena, Ph.D. hallgato, Obudai Egyetem, Biztonsagtudomanyi Doktori Isko-
la, Budapest, Matko Vukovi¢ Altalanos Iskola, Szabadka
** Pisarov Igor, Yunet International, Szabadka, Szerbia
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Teacher of Physics and IT / University Obuda Budapest Hungary & University of Novi Sad Al
Serbia Citations 675
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2. Marek Drewniak

Phd. Eng., Aiut Sp z 0.0. (Ltd.)
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Verified email at bu.edu - Homepage heindex 4
i10-index 1

Robatic systems autonomous vehicles Decentralized Optimal Cont Safety systems

Reinforcement

10. David Doe Fiergbor

KBF Centre for International Studies
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3. Osszegezés

Bemutattuk a Biztonségi rendszerek témakorrel foglalkoz6 kutatok
vilagranglistajat. A ranglistat elsésorban a kutatok h-indexe alapjan pre-
zentaltuk. Az azonos h-indexszel rendelkez6 kutatokat az idézetek sza-
ma szerint rangsoroltuk. A ranglista szerkesztése a Google Scholar
adatbazis felhasznélasaval tortént. Bemutattuk a Biztonsagi rendszerek-
kel foglalkozd, a vilagon 10 legjobban rangsorolt kutat6t, valamint a
kutatok Orcid ID azonositojat.
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