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Biztonsági rendszerek témakör kutatóinak 

 világranglistája 

Absztrakt: A tanulmány bemutatja a biztonsági rendszerek témakörrel foglalkozó 

kutatók világranglistáját. A ranglistát elsősorban a kutatók h-indexe alapján mutatjuk 

be. Az azonos h-indexszel rendelkező kutatókat az idézetek száma szerint rangsorol-

juk. A ranglista szerkesztése a Google Scholar adatbázis felhasználásával történik. 

Bemutatjuk a Biztonsági rendszerekkel foglalkozó, a világon 10 legjobban rangsorolt 

kutatót, valamint a kutatók Orcid ID azonosítóját. Az első fejezet a bevezetés, a máso-

dik fejezetben bemutatjuk a Biztonsági rendszerek kutatóinak legújabb világranglistá-

ját, a harmadik fejezet összegzések és következik az irodalomjegyzék. 

Kulcsszavak: Biztonsági rendszerek témaköre, kutatók világranglistája, h-index, idéze-

tek száma, Orcid ID. 

1. Bevezetés 

A tanulmány bemutatja a Biztonsági rendszerek témakörrel fog-

lalkozó kutatók világranglistáját. A ranglistát elsősorban a kutatók h-

indexe alapján mutatjuk be [1-18]. Az azonos h-indexszel rendelkező 

kutatókat az idézetek száma szerint rangsoroljuk. A ranglista szerkesz-

tése a Google Scholar adatbázis felhasználásával történik [19-32]. Be-

mutatjuk a Biztonsági rendszerekkel (Safety Systems) foglalkozó, 10 

legjobban rangsorolt kutatót a világon, valamint a kutatók Orcid ID 

azonosítóját, ha rendelkezik ilyen azonosítóval [33-42]. 

2. Biztonsági rendszerek témakör kutatóinak világranglistája 

1. Jelena Pisarov 

Doctoral School of Safety and Security Sciences, University Óbuda, 

Budapest, Hungary 

h-index = 16 

idézetek száma: 675 

Orcid ID: 0000-0003-2757-9780 

 
 Pisarov Jelena, Ph.D. hallgató, Óbudai Egyetem, Biztonságtudományi Doktori Isko-

la, Budapest, Matko Vuković Általános Iskola, Szabadka 
 Pisarov Igor, Yunet International, Szabadka, Szerbia 
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2. Marek Drewniak 

Phd. Eng., Aiut Sp z o.o. (Ltd.) 

h-index = 8 

idézetek száma: 229 

Orcid ID: 0009-0003-2166-4666 

 

3. Peter Lingman 

Swerea Mefos 

h-index = 7 

idézetek száma: 272 

Orcid ID: - 

 

4. Asish Ghosh 

h-index = 6 

idézetek száma: 718 

Orcid ID: 0000-0002-4885-094X 

 

5. David Strick 

Director of Safety and Emergency Management, Stanford University 

h-index = 6 

idézetek száma: 205 

Orcid ID: - 
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6. Feng Tao 

SLAC National Accelerator Laboratory, Stanford University  

h-index = 6 

idézetek száma: 154 

Orcid ID: - 

 

7. Alexander Wold 

University of Oslo 

h-index = 6 

idézetek száma: 75 

Orcid ID: - 

 

8. László Ady 

NextTechnologies Institute, Budapest, Hungary 

h-index = 5 

idézetek száma: 114 

 

9. Andres S. Chaves Armijos 

Ph.D. Candidate in Systems Engineering, Boston University 

h-index = 4 

idézetek száma: 39 

Orcid ID: 0000-0002-4963-7892 
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10. David Doe Fiergbor 

KBF Centre for International Studies 

h-index = 3 

idézetek száma: 58 

Orcid ID: 0000-0002-3151-8449 

 

3. Összegezés 

 Bemutattuk a Biztonsági rendszerek témakörrel foglalkozó kutatók 

világranglistáját. A ranglistát elsősorban a kutatók h-indexe alapján pre-

zentáltuk. Az azonos h-indexszel rendelkező kutatókat az idézetek szá-

ma szerint rangsoroltuk. A ranglista szerkesztése a Google Scholar 

adatbázis felhasználásával történt. Bemutattuk a Biztonsági rendszerek-

kel foglalkozó, a világon 10 legjobban rangsorolt kutatót, valamint a 

kutatók Orcid ID azonosítóját. 
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